
 
 

1 
 



 
 

2 
 

ĐẠI HỌC THÁI NGUYÊN 

TRƯỜNG ĐẠI HỌC KỸ THUẬT CÔNG NGHIỆP 

 
 

 

 

LUẬN VĂN THẠC SĨ KỸ THUẬT 

CHUYÊN NGÀNH: KỸ THUẬT ĐIỆN 

 

 

 

 

NGHIÊN CỨU CHẾ TẠO BỘ ĐIỀU KHIỂN CHO HỆ 

THỐNG PHÁT ĐIỆN PIN MẶT TRỜI TỐI ĐA HÓA 

LƯỢNG ĐIỆN NĂNG THU ĐƯỢC 
 

 

 

 

 
 

 

 

TRẦN ANH TÚ 

 

 

 

 

 

THÁI NGUYÊN, 2017 

 



 
 

3 
 

LỜI CAM ĐOAN  

Tên tôi là : Trần Anh Tú 

Sinh ngày 13 tháng 10 năm 1989 

Học viên lớp cao học K18 – Kỹ thuật điện – Trường Đại học Kỹ thuật Công 

nghiệp Thái Nguyên. 

Hiện đang công tác tại Trường trung cấp nghề Dân tộc nội trú Thái Nguyên. 

Tôi xin cam đoan: Bản luận văn: ‘‘ Nghiên cứu chế tạo bộ điều khiển cho hệ 

thống phát điện pin mặt trời tối đa hóa lượng điện năng thu được ’’ do thầy giáo 

TS. Nguyễn Minh Ý hướng dẫn là công trình nghiên cứu của riêng tôi. Tất cá các tài 

liệu tham khảo đều có nguồn gốc rõ ràng. Các kết quả  trong luận văn là trung thực 

và chưa từng được công bố trong bất kỳ công trình nào khác. Nếu sai tôi xin chịu 

hoàn toàn trách nhiệm. 

 

 Thái nguyên, Ngày    tháng    năm 201 

Tác giả luận văn 

 

 

Trần Anh Tú 
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LỜI CẢM ƠN 

Sau một thời gian nghiên cứu, được sự động viên, giúp đỡ và hướng dẫn tận 

tình của thầy giáo hướng dẫn TS Nguyễn Minh Ý, luận văn với đề tài 

“Nghiên cứu chế tạo bộ điều khiển cho hệ thống phát điện pin mặt trời tối đa hóa 

lượng điện năng thu được” đã hoàn thành. 

Tác giả xin bày tỏ lòng cảm ơn sâu sắc đến: 

Thầy giáo hướng dẫn TS. Nguyễn Minh Ý đã tận tình hướng dẫn và cung cấp 

cho tác những tài liệu để hoàn thành luận văn này, cũng như việc truyền thụ những 

kinh nghiệm quý báu trong suốt thời gian làm luận văn. 

Phòng quản lý đào tạo sau đại học, các thầy giáo, cô giáo Khoa Điện 

trường Đại học Kỹ thuật Công nghiệp Thái Nguyên đã giúp đỡ tác giả trong suốt quá 

trình học tập cũng như trong quá trình nghiên cứu đề tài. 

Toàn thể các đồng nghiệp, bạn bè, gia đình và người thân đã quan tâm, 

động viên, giúp đỡ tác giả trong suốt quá trình học tập và hoàn thành luận văn. 

 

 Tác giả luận văn 

 

 

Trần Anh Tú 
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NLMT Năng lượng mặt trời 

NLTT Năng lượng tái tạo 

MPPT - Maximum power point tracking Thuật toán tìm điểm công suất cực đại 

MPP - Maximum power point Điểm công suất cực đại 

PV - Photovaltaic Pin Mặt trời 

DC - DC Bộ biến đổi một chiều sang một chiều 

DC - AC Bộ biến đổi một chiều sang xoay chiều 
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